
 下位机返回

  return 

状态字 BIT7 BIT6 BIT5 BIT4
Battery 1 fast    1 max C  

0 slow    A   

return 

return 
return 
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db1=<<5 db2<<=1

AR834通讯命令 AR834통신명령

발송 pc기 PC机发送수취 EP2 接收为 EP2_OUT      发送为EP1_IN

实时数据采集  发送: 0xb3 발송 oxb3
실시데이터채집     返回:  dB值高位  +  dB值低位  +  状态字

db수치high order+ db수치low order +상태글짜 设置测量状态  发送: 0x56 + 状态字                 발송:Ox56+상태글자설치측량상태 발송      返回:  0x56 + 状态字 return:Ox56 +

1상태글짜 

设置系统时间: 설치 systerm time발송 发送:  0x7c + 秒 + 分 + 时 + 日 + 月 + 年返回:  0x7c + 秒 + 分 + 时 + 日 + 月 + 年   초   분   시   일   월   년 
DATA LOAD 命令:

발송 发送:0xc4返回:EPROM中所记录的的所有数据 Eprom에서 기록된返回:C4 表示下位机正处于记录状态    C4는 Lower position machine
数据上载:

(1)开始读数据时 데이터를 읽시시작할때 发送0xb5 발송 oxb5返回 第一条记录，如果返回0xc4表是正处于记录状态
rerurn첫번째 기록 , 만약 return oxc4면 지금 기록 상태임 
(2)再次读数据时 재차 데이터를 읽을때 

发送0xc4收到8个字节
发送0xc4
收到8个字节

检到"dB值"为  0xFFF  则数据上载结束



文件头
0xfd 状态字 秒 分

     rec1     rec2        rec3

     136.5dB 136.5dB

rec6      rec7 rec8

状态字 秒 分 时분
       rec12        rec13

5120

상태글짜 초 분 

상태글짜 초 시 

    每笔记录最大值值为:136.5dB ,占用12个位,每两笔占用3个字节
以双数笔存储,发给电脑后再将dB值解压.



return Lower position machine

BIT3 BIT2 BIT1 BIT0
                档位值

tap postion value 

3   30 ~ 80 
4   40 ~ 90 
5   50 ~ 100
6   60 ~ 110 
7   70 ~ 120 
8   80 ~ 130
9   30 ~ 130

발송 EP1

발송:Ox56+상태글자
return:Ox56 +상태글자 

档位值: 表示档位(dB)       DB표시함 

Eprom에서 기록된 모든 데이터 
C4는 Lower position machine가 지금 기록 상태 修改为：수정 

발송 OXc4수취 8개 바이트 
발송 OXc4
수취 8개 바이트 

만약 DB수치가 OXfff이면 데이터 상반부 끝



时 日 月 年  记录时间间隔시 일
rec4      rec5         

     rec9   rec10 文件头
0xfe

日 月 年
rec14        rec15 rec16

월 년 기록시간 간격 

일 월 년 

每两笔占用3个字节, 매한번 기록최대수치는 136.5db,12개자리를 점령,매두번은 3개바이트를 점령 ,우수





개바이트를 점령 ,우수 수자를 저장 ,그담 컴퓨터에 발송후 db수치 압축을 풀다 
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